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TP. N° 5.1a LYCEE TECHNIQUE PIERRE EMILE MARTIN - 18 026 BOURGES 
TET GENIE ELECTROTECHNIQUE 

Durée : 2 heures Nom du fichier informatique : 
commande VVMAS Tp 5-1a 10-11 

Commande d'un variateur de vitesse pour MAS 

S.T.I. Laboratoire d'automatismes  

Pré-requis :  

� Utilisation du TSX37 
� Programmation d’une sortie analogique 
 

Objectif : 
� Commander un VV à partir d'un API puis vérifier 
le bon fonctionnement par un mesurage.  

 

Conditions de réalisation: 

� Groupe de 2 élèves. 
� Théorie: 45 min 
� Pratique: 75 min. 

Moyens mis en oeuvre :  
� Micro ordinateur équipé du logiciel PL7 micro 
� 1 API TSX 37 
� 1 voltmètre + 1 oscilloscope 
� 1 variateur de vitesse pour moteur asynchrone 
triphasé 

� 1 moteur asynchrone triphasé à cage 
 

 

Problématique: Je souhaite faire varier la vitesse d'une perceuse entraîné par un moteur triphasé à cage.  
                        Comment vais-je câbler et paramétrer ce variateur de vitesse afin de répondre au  
                        cahier des charges ? 
 
A-Mise en œuvre du variateur de vitesse FMV2107 (Leroy Somer)    
 

LE FMV2107 est un variateur de vitesse ( cte
f

U = ) pour moteurs asynchrones triphasés.  

Le principe de fonctionnement ainsi que la structure interne des variateurs de vitesse pour moteurs asynchrones 

triphasés fera l’objet d’un cours de technologie. 
 
B-Mise en situation  
 

Ce TP concerne que la mise en œuvre d’un variateur de vitesse FMV2107 (LS) sur une perceuse automatisée pilotée 
par un API TSX 37. 
 

1-Description matérielle 
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� Le moteur réducteur de translation (MT) fonctionne 

à vitesse variable et est par conséquent alimenté via 
le variateur de vitesse (n nominale = 1500 min-1).  

� Le moteur de rotation de la broche (MR) démarre 
en direct et à un seul sens de rotation ; le 
contacteur qui commande sa rotation est appelé 
KM2. 

� 3 capteurs S1, S2 et S3 rendent compte de la 
position de la broche. Un capteur de fin de course 
haut (S0) indique que la broche est totalement 
remontée. 

� Le pupitre comporte 3 boutons poussoirs  (S4 et S5 
pour l’alimentation du VV et Dcy) et un arrêt 
d’urgence AU à clef. 
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2-Approche temporelle : GRAFCET 
 

Le fonctionnement de la perceuse est décrit par les GRAFCET d’un point de vue système ci-dessous. 
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-Travail demandé 
 

1-PREPARATION : 
 

Pour avoir les 4 vitesses, on utilise la sortie analogique %QW0.10 (0-10V) de l'automate TSX37. 

La fréquence maximale du variateur de vitesse est réglée à 50Hz (pour 50Hz on n nominale). 
 

1-1 Donner la valeur en min-1 de ces 4 vitesses et la valeur de la sortie analogique (valeurs dans un tableau).  
 

1-2 Choix de matériel et schéma de raccordement 
 

A partir de la description matérielle, de la notice technique du variateur de vitesse,  des GRAFCET et du tableau 
des entrées/sorties donné ci-dessous :   (1) en fonction de la configuration matérielle de l'API du poste proposé 
 

Entrées (1)  Sorties (1) 

S0 %Ix.0  MR KM2 %Qx.4 

S1 %Ix.1  Montée (C10) %Qx.2 

S2 %Ix.2  Descente (C12) %Qx.3 

S3 %Ix.3    
Dcy  %Ix.4    
ATU %Ix.5  

 
MT 
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1-2-1 Compléter le schéma de câblage de l’automate et du variateur de vitesse (sur document-réponse) 
         N.B.: Penser à toutes les sécurités ou protections nécessaires: ATU, relais thermique, fusible etc. 

                La commande de KM1 n'est pas envisagée. 
 

1-2-2 Sachant que le moteur de translation MT a une puissance de 0,5 CV (1 CV=736 W), donner le calibre du VV  
         FM2107 choisi. 

        Choisir le contacteur KM1 d'alimentation du variateur (tension de la bobine 24V~, 50/60Hz, calibre, catégorie  
        d'emploi, référence constructeur) et les fusibles du sectionneur Q1 (taille 10 x 38, calibre, type et référence   
        constructeur). Présenter les résultats dans un tableau. 
 

1-3 Programmation. 
 

1-3-1Etablir les GRAFCET (sauf le GRAFCET de Sûreté) d’un point de vue partie API (TSX37). 
1-3-2 Ecrire l'équation de chaque sortie 
 

2-MANIPULATION: 
 

2-1 A l’aide du logiciel PL7 micro, implanter le programme sur l’automate. 
2-2 Créer une table d'animation et procéder aux essais.  
      Vérifier en simulant, à l'aide d'un voltmètre, que les valeurs des vitesses sont correctes 
2-3 Faire valider le fonctionnement par le professeur. 
2-4 Si le temps le permet, essayer avec le variateur de vitesse et le moteur asynchrone triphasé. 
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Document ressource n°1: Contacteur AC1 
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Document ressource n°2: Contacteur AC3 
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Document ressource n°3: Fusibles gG, aM et UR 
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